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JUNIG

Actuador accionamiento, 4 salidas
Familia: Salidas
Producto: Binaria, 4 salidas
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1. DESCRIPCION DE SU FUNCION:

El actuador de accionamiento recibe telegramas de sensores u otros controladores
a través del Bus KNX y acciona los dispositivos eléctricos mediante sus salidas
independientes a libre potencial. Cada salida dispone por separado de un relé
biestable, de modo que los estados de accionamiento también quedan ajustados
con seguridad a la caida de la alimentacion.

Por medio de los interruptores manuales en la carcasa del aparato se pueden
accionar los relés manualmente paralelamente al KNX/EIB, también sin tension de
Bus o en estado de desprogramacion. De este modo se facilita una rapida
comprobacion del funcionamiento de los dispositivos conectados.

Las caracteristicas funcionales ajustables de forma independiente para cada canal
a través del ETS comprenden gran cantidad de funciones de temporizacion,
operaciones lbgicas, escenas, funciones de bloqueo, contadores de horas de
funcionamiento, vigilancia ciclica y may@r némero de reenvios de estado. También
es posible el accionamiento centralizade,de tfodas las salidas. Ademas, se puede
ajustar por separado el estado deas.diferentes salidas a la caida y regreso de la
tension de Bus asi como tras el praceso de programacion del ETS.

Para la programacion y puesta,ef*marcha del aparato es necesario usar el ETS
3.0 d o superior.

El actuador se alimenta por completo del KNX/EIB y de ahi que no requiera de
ninguna alimentacion externa adicional. El aparato esta previsto para el montaje
en carril DIN.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS:

Proteccion:
Temperatura de funcionamiento:
Temperatura de almacenaje:

Disposicién de montaje:
Distancia minima:

Alimentacién KNX/EIB
Alimentacion:
Consumo:
Conexion:

Alimentacion externa:
Consumo total de potencia:

IP 20

-5°Ca+45°C

-25°Ca+70°C

(Almacenaje por encima de los 45° C
reduce la vida util)

indiferente (preferentemente bornas de
salida arriba)

ninguna

21...32V DC
tip. 150 mwW
al bus mediante terminales de conexiéon

ninguna
max. 4W

Comportamiento a la caida“de tension de bus: Segun parametrizacion (ver

capitulo Aplicacion)

Comportamiento al regreso dg la tensién de bus: Segun parametrizacion (ver

capitulo Aplicacion)

Salidas:
Cantidad:
Tipo de contacto:
Tensidon nominal:

Corriente contacto 230 V AC:

Corriente contacto 400 V AC:

Corriente contacto DC:
Maxima corriente

al encendido:
Minima corriente

de contacto:

4
a libre potencial, biestable
230 V AC; 50/60 Hz

400 V AC; 50/60 Hz

16 A/AC1

10A/ACS3

10A/AC1

6 A/AC3

16 A/ 24 V (carga 6hmica)
400 A, 150 ps

100 mA (a 24 V)
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Potencia:

Carga 6hmica: 3600 W
Carga capacitiva: 10 A, max. 140 pF
Incandescencia: 2500 W
Halbégenas 230 V: 2500 W
Haldégenas bajo voltaje:

Trafo convencional: 1200 VA

Trafo electrénico: 1500 W
Fluorescencia: Consultar

2.1. Esquema del aparato y conexionado:

L1
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Esquema 1: Conexion eléctrica (corresponde al modelo de 8 salidas)
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Atencion:

Se pueden conectar diferentes fases (L1, L2, L3) a las salidas, pero no se deben
conectar motores.
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3. APLICACION:

Actuador 4 canales: Accionamiento RM, VK, ZF 209011

3.1. Objetos de comunicacion:

Los objetos de comunicacién apareceran de forma dinamica segun se seleccionen
los parametros:

Numero de objetos de comunicacion: 50

Numero de direcciones (max): 254

Numero de asignaciones (max): 255

Gestion dindmica de tablas: no

Longitud maxima de tablas: 255

A continuacién se muestran los objetessgue afectan a todos los canales, y también

los que afectan a la salida 1. El resto.de las salidas tienen también estos objetos
de comunicacion.

Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID

8 Acconamiento central Todas las salidas 1 bit 1.001

9 Reenvio agrupado Todas las salidas 4 bytes 27.001
10 Accionamiento Salida 1 1 bit 1.001

11 Posicién forzada Salida 1 2 bit 2.001

12 Bloqueo Salida 1 1 bit 1.003

13 Funcion légica Salida 1 1 bit 1.002

14 Marcha/Paro fun.. escalera Salida 1 1 bit 1.0.10

15 Factor tiempo fun.. escalera Salida 1 1 byte 5.0.10

16  Auxiliar de escenas Salida 1 1 byte 18.001
18 Reenvio estado accionam Salida 1 1 bit 1.001

19  Valor limite/inicial, cont. horas  Salida 1 2 byte 7.007

20 Reinicio contador de horas Salida 1 1 bit 1.015

21 Valor contador horas servicio  Salida 1 2 byte 7.007

22 Fin contador horas funcionam  Salida 1 1 bit 1.002
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Descripcion de los objetos:

- 8: Objeto de 1 bit para el accionamiento centralizado se las salidas asignadas. La
polaridad es parametrizable.

- 9. Por este objeto de 4 byte se enviara, de forma activa o pasiva segun
parametrizado, el estado de todas las salidas del actuador, con lo que se puede
conseguir una importante reduccion del trafico de informacion en el bus cuando se
inicializa el sistema, o un posible programa de visualizacion que funcione sobre él.

La configuracion de estos 4 bytes es la siguiente:

Byte 4 Byte 3 Byte 2 Byte 1
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313029282726 25241 123222120191817 16 1514131211109 81 17 6 54 32 10
M M S S

En este actuador podemos tener hasta 16 salidas de accionamiento, y podemos
mostrar el estado de todas ellas. Cada salida tiene un bit asignado en uno de los
dos primeros bytes (S), y ese bit indicara su estado.

Esta misma salida tendr& otro bit asignado dentro de los dos bytes superiores (M),
que son los bytes de mascara. Su bit estara a “1” si esa salida esta operativa en

modo accionamiento, y un “0” si esta configurada para persianas. En este ultimo
caso, el bit (S) estara siempre a “0”

Asi pues, esta seria la configuracion de los 4 bytes en un ejemplo en que las 8
primeras salidas fueran de accionamiento, mientras que las salidas de 9 a 16
fuesen de persianas, y en este momento estuviesen conectadas las salidas 3 y 5:

Byte 4 Byte 3 Byte 2 Byte 1
00000000 11111111 00000000 00010100
M M S S

- 10: Objeto de accionamiento para recibir telegramas ON/OFF.
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- 11: Se trata del objeto de 2 bits para accionamiento forzado de cada salida de
persiana. El primer bit define si la salida queda o no en accionamiento forzado, y el
segundo el estado en que quedara esa salida (arriba/abajo).

- 12: Si se recibe un “1” por este objeto, esta salida quedara bloqueada, y su
estado se define mediante parametros.

- 13: Este objeto, junto con el propio objeto de accionamiento (10) seran
considerados las dos entradas de la funcion logica que se defina por pardmetros.
El resultado o salida de esta funcion logica sera el estado del contacto de este
canal del actuador.

- 14: Si recibe el actuador un telegrama tipo “1” por este objeto de comunicacion,
entonces, la salida 3 se cierra durante un tiempo parametrizado, y luego se abre;
funcion de temporizacion de escalera. Este funcionamiento es independiente del
del objeto normal de accionamiento (10), que sera su funcionamiento normal en
modo permanente. Si mientras dura la temporizacion recibe un telegrama por el
objeto 10, se desactiva este funcionamiento temporal para quedar en el estado en
que especifique ese otro telegrama.

- 15: Objeto de 1 Byte para la asignacion del factor de tiempo para el tiempo de
escalera de la funcion escalera (Intervalg de valores: O ... 255).

- 16: Objeto de 1 Byte para llamada _a.esScenas o memorizar nuevos valores de
escenas para esta salida.

- 18: Objeto de 1 bit para el reenvio del’estado de accionamiento de una salida
("1" = activado / "0" = desactivado)

- 19: Objeto de 2 Bytes para la asignacion externa de un valor limite / Valor inicial
del contador de horas de funcionamiento de esta salida.

- 20: Objeto de 1 Bit para reiniciar el contador de horas de esta salida ("1" = Reset,
"0" = Sin reaccion).

- 21: Objeto de 2 Bytes para memorizar o leer el valor actual del contador. El valor
del objeto de comunicacion no se pierde al caer la tension de Bus y es enviado
espontaneamente tras regreso de la tension de Bus o tras proceso de
programacion por ETS.

- 22: Objeto de 1 bit para avisar de la parada del contador de horas, debido a la
llegada a su limite establecido. (Contador hacia delante = Valor limite alcanzado /
Contador hacia atras = Valor "0" alcanzado). Con el aviso es enviado
espontaneamente el valor del objeto al Bus. ("1" = Aviso activo / "0" = Aviso
inactivo). El valor del objeto de comunicacién no se pierde al caer la tensién de
Bus y es enviado espontaneamente tras regreso de la tension de Bus o tras
proceso de programacion por ETS, si el aviso esta activo. En caso contrario sélo
se inicializa el objeto.
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3.2. Descripcién funcional de la aplicacién:

e Cada salida dispone sin limitacion de las todas funcionalidades descritas.
Todas las funciones asignadas a los canales se pueden parametrizar por
separado para cada salida. Con ello se consigue un manejo multifuncional e
independiente de los canales de salida.

e Activacibn manual de los relés independiente del Bus / Indicacion del
estado de accionamiento.

e Contacto normalmente abierto-cerrado parametrizable.

e Funcidn de accionamiento centralizado con reenvio de estado centralizado.

e Reenvio de estado de accionamiento (sélo a través del Bus): Activo (al
cambio o envio ciclico al Bus) o pasivo (objeto no legible)

Funcion l6gica por separado para cada salida.
Funcion bloqueo parametrizable para cada canal. Opcion de funcion de
posicion forzada por separado para cada salida.

e Funcién temporizador (retardo a la_ conexiéon-desconexion)

e Funcién temporizador escalera; a6tivable con objeto distinto del de
accionamiento, también con préaviso.

¢ Inclusion en escenas lumin6Sas=hasta 8 escenas internas parametrizables
por salida.

e Contador de horas de funcionamiento, activable para cada salida por
separado.

Control de entradas por actualizacion ciclica para posicion de seguridad.
Reaccidon a la caida/regreso de la tension de Bus y tras el proceso de
programacion ETS ajustable para cada salida.
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3.3. Parametros:

3.3.1. Parametros “General”:

- Retardo tras regreso de la tension de bus: Para reducir el trafico de telegramas
en la linea de Bus al inicializar, es posible retardar todos los reenvios de estado
activos del actuador. Para ello se puede fijar este tiempo de retardo en minutos y
segundos, que serd comun para todos los canales. Se trata de poner un tiempo
distinto en cada actuador.

- ¢ Funcién central?: Si se activa esta opcion, aparece el objeto de comunicacion 8,
que es el de accionamiento central para todo el actuador, que solamente tendra
efecto sobre aquellas salidas que hayan sido asociadas por parametros a la
funcidn central. La polaridad del telegrama de centralizacion se puede invertir por
parametros.

- Polaridad objeto central: Aqui< Se establece la polaridad del objeto
“Accionamiento central”.

- ¢Usar reenvio de estado agrtipado?:”Aqui habilitamos el objeto de comunicacion
“Reenvio agrupado”. Puede ser pe#objeto de envio activo (envio al cambio) o por
objeto de estado pasivo (comg)respuesta a una peticion de lectura), en modo
normal o invertido. Los flags correspondientes se habilitan automéaticamente. Ver
contenido de este objeto en la descripcion de los objetos de comunicacion.

- ¢ Retardo para reenvio de estado tras regreso de la tension de Bus?: El reenvio
de estado agrupado se retardara el tiempo parametrizado mas arriba.

- ¢Envio ciclico del reenvio de estado agrupado?: El reenvio sera ciclico segun
tiempo parametrizado en “Tiempos” y al cambio del estado de accionamiento de
alguna de las salidas.

- Tiempo para intermitencia: Establece el tiempo en segundos para la intermitencia
al inicio o final de la funcion bloqueo (p. €j. 1s On, 1s Off) en caso de haber sido
habilitada.
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3.3.2. Parametros “Tiempos”:

- Tiempo de vigilancia ciclica: Si pasado el tiempo de vigilancia parametrizado no
hay una actualizacion del objeto de accionamiento, la salida se pondra
automaticamente en el estado que se determine en el pardmetro de asignacion de
envio ciclico de cada salida.

- Ciclo de reenvio de estado: Tiempo para el reenvio ciclico del estado de
accionamiento tanto agrupado como para cada salida. Es el mismo en todos los
casos.

- Tiempo para el envio ciclico de horas de trabajo: El numero de horas de
funcionamiento de cada una de las salidas es enviado al bus segun el tiempo aqui
fijado y es el mismo para todas ellas.

3.3.3. Parametros “Al-General

En este apartado se describén®os parametros correspondientes a la salida 1. El
resto de las salidas tienen parametros analogos.

- Modo de funcionamiento: Los relés de cada salida se pueden parametrizar como
NA/NC. Se puede invertir el reenvio de estado de accionamiento.

- Reaccion ante proceso de programacion del ETS: Cerrar/abrir relé o ninguna
reaccion, quedando la salida en el dltimo estado ajustado.

- Comportamiento a la caida del Bus: Mismo ajuste.

- Comportamiento al regreso de la tension de Bus: Podemos abrir/cerrar/no
accionar el relé de cada una de las salidas. También podemos actualizar al Gltimo
estado previo a la caida del Bus memorizado a la caida del mismo, ademas de
activar la funcion escalera en caso de estar habilitada por parametros.

- ¢Asignacion a funcioén central?: La salida podra ser accionada a través del objeto
“Accionamiento central”.
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- ¢ Reenvio de estado?: El estado de accionamiento de salida es reenviado al Bus.
Aqui habilitamos el objeto de comunicacion “Reenvio de estado de
accionamiento”. Puede ser por objeto de envio activo (envio al cambio) o por
objeto de estado pasivo (como respuesta a una peticion de lectura), en modo
normal o invertido. Los flags correspondientes se habilitan autométicamente.

- ¢ Retardo para reenvio de estado tras regreso de la tension de Bus?: El reenvio
de estado se retardara el tiempo parametrizado en “General”.

- ¢Envio ciclico del reenvio de estado?: El reenvio sera ciclico segun tiempo
parametrizado en “Tiempos” y al cambio del estado de accionamiento de la salida.

3.3.4. Parametros “Al-Habilitar”:

Esta rama de los parametros sirve exclusivamente para activar o desactivar ciertas
funciones adicionales, que en caso de ser activadas se iran configurando en otras
ramas que iran apareciendo.

- ¢Asignacion a control ciclico?: El actuador ofrece la posibilidad de establecer
individualmente o para todaS\las \salidas un control ciclico de recepcion de
telegramas. De este modo se puede llevar a cabo una vigilancia de los objetos que
se deben actualizar ciclicamente a través del Bus. Si pasado el tiempo de
vigilancia parametrizado en la hoja de “Tiempos” no hay una actualizacion, pasara
la salida al estado asignado previamente. Las salidas no quedan bloqueadas, de
modo que tras la recepcion de un nuevo telegrama la salida pasa al nuevo estado
de accionamiento. El tiempo es el mismo para todas las salidas, y se reinicia para
cada una de ellas tras la recepcion del telegrama de accionamiento individual o
centralizado.

La utilizacion de esta opcion inhabilita la posibilidad de utilizar retardos para este
canal.

- Retardos: Para cada salida independientemente se pueden establecer hasta dos
funciones de temporizacion (al encendido y al apagado). Dichas funciones tienen
validez sobre los objetos de comunicacion de accionamiento y centralizacion. Una
vez establecidos los tiempos de retardo, tras la recepcion del telegrama ON/OFF
se inicia la temporizacion parametrizada. Un telegrama ON/OFF posterior
reiniciara la secuencia correspondiente en caso de que el parametro de redisparo
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se haya habilitado. Un telegrama OFF/ON (i.e. contrario) durante la secuencia de
retardo interrumpira dicha temporizacion.

- Funcién escalera: Para la realizacion de un control temporizado de la iluminacion
en escaleras o aplicaciones funcionales similares, se puede utilizar esta funcion
parametrizable para cada una de las salidas. Dicha funcion es accionable a través
del objeto de comunicacion “Marcha/Paro funcién escalera” y es independiente
del objeto de accionamiento de la salida. De este modo hay un funcionamiento
paralelo al accionamiento normal y temporizado, con lo que siempre se llevard a
cabo la ultima orden recibida. Un telegrama a través del objeto de accionamiento o
una llamada a escenas en el momento que esta activa la funcién escalera,
interrumpe dicha funcién antes de tiempo y ajusta el estado de accionamiento al
valor del objeto o de la escena recibidos (tener en cuenta retardos). Del mismo
modo se puede proceder sobre el objeto de accionamiento o una llamada a
escenas con la funcion escalera. Prolongacion de tiempo de escalera. Tiempo
afladido por Bus (factor tiempo de 1 byte x tiempo escalera). Retardo a la conexion
y preaviso a la desconexion por intermitegncia parametrizable.

A continuacibn se muestran urQs “esfUemas de funcionamiento de esta
temporizacion de escalera:

Treppenhauszel nachiripgsrbar 7 Treppenbauszei nachinggerbar 7
£ = Hein = Ja
- EIN =y EIM EIM =M
Elegramm F Iy
“Treppenkaustunkdon 1
SEnSlopp” $= Znif
Assgang —|-||'|'— —|-| ——m
T T — ES T |  — —* =k
T‘ﬂll: TEN T'll\.l'“llll Wate BN Thl"l Tl.'m"
Rdckmeidung =
imkchE IneeEriier)
ALE — — Il

Esquema 1: Parametrizacion del comportamiento a la conexion.

Retardo a la conexion (Tverz). Al final de la temporizacion se desconecta la salida
o0 se activa la funcion de preaviso (Tvor). Tiempo funcidn escalera redisparable:
No/Si
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Esquema 2: Parametrizacion del comportamiento a la desconexion.
Reaccion a OFF: Apagar/lgnorar.

Anzahl der Unterbrechungen = 4 (Beispiel)
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Esquema 3: Parametrizacion del tiempo de preaviso.
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Esquema 4: Parametrizacion de la prolongacion de tiempo. Valor fijado tras la
recepcion sucesiva de telegramas de accionamiento (hasta un maximo de 5).
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Esquema 5: Parametrizacion de “Tiempo fijado por Bus”.
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Esquema 6: Tiempo fijjado por Bus con “Temporizacién escalera activable por
objeto factor tiempo”. El objeto “Marcha/Paro funcién escalera” queda inhabilitado,
y es el de “factor tiempo” el que conecta/desconecta (si reaccién a telegrama

OFF=desconectar) la salida.
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- Funcion escenas: Se pueden configurar y memorizar hasta 8 escenas y valores
de escena por canal. El tipo de objeto de comunicacién de “Auxiliar de escenas”
permite direccionar hasta un maximo de 64. Al parametrizarla determinaremos a
través de qué numero de escena se vincula la escena interna. Dicha funcién se
puede combinar con las demés (Ultima orden recibida activa). Llamada a escena
con retardo configurable por separado para cada salida.

- Contador de horas de servicio: Determina el tiempo, con precision de minutos,
que el contacto a la salida permanece cerrado con la carga alimentada. Dicho
valor es memorizado y enviado al Bus ciclicamente o al cambio a través del objeto
de 2 Bytes “Valor contador horas servicio”. Tras el bloqueo del contador y
reprogramacion del aparato se borran las horas de funcionamiento contadas. Al
inicializar no se pierden las horas memorizadas, pero si los minutos. El
accionamiento manual del relé no tiene ningln efecto sobre el contador. Contador
hacia delante y hacia atras con valores limite e inicial modificables a través del
Bus, bit indicador de fin de contador y bit de reinicio.

3.3.5. Parametros “Al-Retardos”:

- Seleccion del tiempo de retardo: Aqui estableceremos si esta salida se activara
de forma inmediata cuando régiba~Un telegrama ON, y se desconectara también
de forma inmediata al recibir unOFF, o bien tendra retardo al encendido, apagado,
0 ambas cosas.

Si se escoge un retardo a la conexion, aparecen los siguientes parametros:

- Retardo a la conexién (Horas/Minutos/Segundos): Autoexplicativo.

- ¢Retardo a la conexion redisparable?: En caso afirmativo, si antes de expirar el
tiempo de retardo, se recibe un nuevo telegrama tipo ON, el retardo se pone a
cero, y el ciclo empieza nuevamente. En caso contrario, una vez se inicie el ciclo
de retardo seran ignorados los telegramas ON que puedan venir mientras dure el
ciclo.

Si se escoge un retardo a la desconexion, aparecen los siguientes parametros:

- Retardo a la desconexion (Horas/Minutos/Segundos): Autoexplicativo.

JUNG ELECTRO IBERICA, S.A www.jungiberica.es
Ctra C-155 km 14,2 de Granollers a Sabadell comercial@jungiberica.es
08185 LLICA DE VALL (BARCELONA) Tel.: 902 35 35 60




P i,
KNX VNG
P4gina 17 de 23
- 2304.16 REGHM -

- ¢ Retardo a la desconexion redisparable?: En caso afirmativo, si antes de expirar
el tiempo de retardo, se recibe un nuevo telegrama tipo OFF, el retardo se pone a
cero, y el ciclo empieza nuevamente. En caso contrario, una vez se inicie el ciclo
de retardo seran ignorados los telegramas OFF que puedan venir mientras dure el
ciclo.

3.3.6. Parametros “Al-Funcion temporiz escalera”:

Se trata de la clasica funcion de temporizador de escalera. Véase explicacion
detallada de su funcionamiento en el apartado “Habilitar”.

- Tiempo funcion escalera (Horas/Minutos/Segundos): El tiempo que estara la
salida conectada.

- ¢ Tiempo funcion escalera redisparable?: En caso afirmativo, si antes de expirar
la temporizacién, se recibe un nuevo telégrama tipo ON por el objeto 14, el tiempo
se pone a cero, Yy el ciclo empieza aAuevamente. En caso contrario, una vez se
inicie el ciclo seran ignorados los telegramas ON que puedan venir mientras dure
el ciclo.

- Reaccién a un telegrama OFFR; Si=se escoge la opcién “desconectar”, al recibir un
telegrama tipo OFF por el objeto 14, la salida se desconecta aunque no haya
terminado la temporizacion. En caso contrario, el telegrama OFF sera ignorado.

- Funcién adicional para funcion escalera: Escogiendo aqui la opcion
“prolongacion de tiempo”, se puede ampliar la temporizacibn mediante envio de
telegramas por el objeto de comunicacion. Ver esquema 4 del apartado “Habilitar”.

Tras la finalizacion del tiempo de retardo, éste sera prolongado tantas veces como
telegramas se hayan recibido durante este primer tiempo de retardo por el objeto
de comunicacién 14, de marcha/paro funcion escalera. Es decir, si por ejemplo se
han recibido 3 telegramas tipo “1” por ese objeto durante el tiempo de retardo a la
desconexién, la duracion total del retardo a la desconexién sera 4 veces la
especificada en parametros. Hay un limite de multiplicacion de tiempos de retardo,
que se fija en el siguiente parametro:

- Prolongacion maxima tiempo: Establece la maxima prolongacion del tiempo de
retardo.
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Si como funcion adicional para funcién escalera se escoge la opcién “Tiempo
fijado por bus”, entonces aparece simplemente el objeto de comunicacién 15, de 1
byte, a través del cual se le puede enviar al bus un nimero por el que se
multiplicara el tiempo de retardo establecido por parametros. El tiempo de retardo
total serd el resultante de esta formula:

Tiempo fijado por pardmetros x factor (objeto 15)

- ¢(Activar retardo a la conexion para la funcion escalera?: Autoexplicativo. Si se
escoge la opcion afirmativa, aparecen tres parametros mas que permiten
establecer ese retardo en horas/minutos/segundos.

- ¢Retardo a la conexién redisparable?: En caso afirmativo, si antes de expirar el
tiempo de retardo a la conexion, se recibe un nuevo telegrama tipo ON, el retardo
se pone a cero, Yy el ciclo empieza nuevamente. En caso contrario, una vez se
inicie el ciclo de retardo seran ignorados los telegramas ON que puedan venir
mientras dure el ciclo.

- ¢Activar tiempo de preaviso?: Elpreaviso sirve para evitar que alguna persona
gue aun se encuentre dentro de ta.zona iluminada cuando la temporizacion expira,
tenga tiempo para salir antes‘de que’se le apague definitivamente la luz. Si se
activa, se trata de un tiempowgue comienza a contar una vez expire la
temporizacion, y durante el cual la luz se enciende a impulsos, cuyo nimero y
duracion se establece en los siguientes parametros.

- Tiempo preaviso (minutos/segundos): Establece el tiempo que durara el
preaviso.

- Numero de preavisos: Numero de impulsos de luz que se produciran durante el
tiempo de preaviso.

- Tiempo para interrupciones preaviso (segundos/milisegundos): Define el tiempo
que transcurrira entre dos impulsos del preaviso. En definitiva, este parametro
determina el ancho de los impulsos de preaviso, y lo ajustaremos en funcién de la
fuente de luz.

3.3.7. Parametros “Al-Escenas”:

Cada salida de este actuador es capaz de memorizar hasta 8 escenas distintas,
gue se podran reproducir en cualguier momento mediante un telegrama adecuado
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enviado a través del objeto de comunicacién 16 (Auxiliar escenas). Cuando se
reciba la escena 1, se ir4 a la posicion memorizada para esa escena. lgual para la
2, 3,4, etc.

- ¢Retardo en llamada a escenas?: Si contestamos con la opcion afirmativa, al
recibir la llamada a escenas mediante el objeto 42, la reproduccion de esta escena
se retrasara el tiempo que se indique en minutos y segundos en los dos
parametros siguientes a éste. En caso contrario se reproducird inmediatamente.

- ¢Sobrescribir valores memorizados al volcar la programacion?: Los valores
iniciales que se dan a este canal para las distintas escenas mediante parametros,
se pueden modificar después enviando una orden de memorizacién mediante el
mismo objeto 42. Si aqui se contesta de forma afirmativa, al hacer el proximo
volcado de la programacion se pierden estas modificaciones, quedando vigente el
valor especificado en los parametros del ETS. De lo contrario, se mantendran
estas modificaciones.

- Escena 1 activable mediante niumeroyde éscena (...): Esta salida del actuador
admite un maximo de 8 escenas, pero.el*tipo de dtp que se asocia al objeto 42
puede direccionar hasta 64. En“este_parametro se define con qué valor de ese
objeto se reproducira la escena 1 de ésta salida del actuador. Si se pone un “0”,
esta escena 1 queda inhabilitada.

- Estado de accionamiento en escena 1: Define si el contacto quedara abierto o
cerrado cuando reciba la escena 1.

- Funcion de memorizacién para escena 1: La opcion afirmativa permite que la
altura o lamas que hay en un momento dado quede memorizada como valor para
la escena 1, cuando se reciba en telegrama de memorizacion por el objeto 13.

Los mismos parametros estan disponibles para las escenas de 2 a 8.

3.3.8. Parametros “Al-Contador horas funcionamiento”:

Esta funcion permite medir el tiempo durante el que se encuentra cerrado el
contacto de la salida del actuador, independientemente de las funciones légicas y
de que trabaje en modo de contacto normalmente abierto o cerrado.
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Cuando el contacto se cierre, el actuador empieza a contar los minutos que van
pasando, y ese conteo se almacena en una memoria volatil, no accesible desde
los objetos de comunicacion. Si el contacto se abre antes de llegar a la hora, el
contador se detiene, pero el conteo de minutos queda guardado.

Al reanudar el conteo, sigue sumando minutos, hasta que llegue a 60, momento
en que se guarda en EEPROM el valor de 1 hora, que estard disponible en el
objeto de comunicacién 21, de 2 bytes. Los minutos se ponen a cero. Si el
contacto permanece cerrado, se siguen sumando minutos, hasta llegar a 60,
momento en que se incrementa el contador a 2 horas, y asi sucesivamente.

Cuando llegue al limite del contador establecido, enviara un telegrama tipo “1” por
el objeto 22, y se reiniciara.

El valor de horas contado permanecera en la memoria EEPROM aunque se pierda
la tension de bus, o se reprograme el aparato — siempre y cuando no se quite de
los parametros el contador de horas4, En cualquier caso, los minutos siempre se
perderan. También hay que tener-em=edenta que si el contacto se cierra pulsando
los botones de la carcasa, el contadorno correra.

- Tipo de contador: Si se escege el tipo de “Contador hacia delante”, tras el
volcado de la aplicacion empezara a contar desde 0, hasta llegar al valor maximo
de 65535 horas. En ese punto se para, y envia un telegrama tipo “1” por el objeto
22, de fin de contador de horas.

Con el “Contador hacia atras”, después del volcado también quedara el objeto de
comunicacion 21 con valor 0. Después de reiniciar el contador mandando un
telegrama tipo “1” por el objeto 20, ya se pondra en el valor que se haya
establecido, e ira descontando cuando el contacto se cierre.

Si se ha escogido la opcién de contador hacia delante, aparecen los siguientes
parametros:

- ¢ Valor umbral prefijado?: Si no establecemos ninguno, el contador llegara hasta
65535, se detendra, y enviara un telegrama por el objeto 22. Si establecemos un
umbral por objeto, aparecera el objeto de comunicacion nimero 19, mediante el
cual se podra enviar un valor umbral. Este valor tendra efecto cuando termine el
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conteo inicial y se reinicie el contador. También podemos establecer un umbral por
parametros, y aparece este siguiente parametro:

- Valor umbral: Aqui podemos establecer un valor umbral. Cuando llegue a ese
umbral, obtendremos un telegrama “1” por el objeto 22, pero el contador seguira
en marcha hasta llegar a 65535, a no ser que lo reiniciemos antes por el objeto 21.
Al llegar al final volvera a mandar otro telegrama “1” por ese objeto y se detendra
hasta que lo reiniciemos por el objeto 21.

Si se ha escogido la opcién de contador hacia atras, aparecen los siguientes
parametros:

- ¢Establecer tiempo adicional?: Funciona de forma similar al valor umbral del
contador hacia delante, con la diferencia de que tras el reinicio, el contador
empezara a descontar realmente desde el tiempo aqui establecido, y se detendra
al llegar a cero.

- Valor inicial: Establece el valordesde*el que se empezara a descontar, si en el
parametro anterior se escogio la opeion de establecerlo por parametros.

- Envio automatico del valor de«tonteo: Si escogemos la opcidn “ciclico” hara que
se envie de forma periddica, aunque no cambie su valor, con el intervalo de
tiempo establecido en el pardmetro “tiempo para envio ciclico de horas de trabajo”
definido en el grupo de pardmetros de tiempos. Con la opcién de “al cambio del
intervalo”, el valor actual se enviard cada vez que corra un incremento como el
establecido en el siguiente parametro, respecto de la Ultima vez que se envio.

- Intervalo del contador: Si en el parametro anterior se escogio la segunda opcion,
aqui se define el intervalo.

3.3.9. Parametros “Al-Funciones adicionales”:

Ademas de las funciones ya vistas, este actuador permite establecer una funcién
de bloqueo o bien de posicion forzada para cada salida. Nunca las dos
simultaneamente.

JUNG ELECTRO IBERICA, S.A www.jungiberica.es
Ctra C-155 km 14,2 de Granollers a Sabadell comercial@jungiberica.es
08185 LLICA DE VALL (BARCELONA) Tel.: 902 35 35 60




P i,
KNX VNG
P4gina 22 de 23
- 2304.16 REGHM -

- Seleccion de la funcion adicional: Aqui escogemos entre ninguna, bloqueo o
posicion forzada.

Seleccionando la funcién de blogueo, aparece el objeto 12, de blogueo para la
salida 1, y los siguientes parametros:

- Polaridad objeto bloqueo: Define si por el objeto 12 se debe recibir un “0” o un “1”
para que la salida quede bloqueada.

- Comportamiento al inicio de la funcion bloqueo: Podemos determinar que la
salida quede como esta, que se conecte, desconecte, o bien que quede
parpadeando, con la frecuencia establecida en el parametro “Tiempo de
intermitencia” de los generales del actuador.

- Comportamiento al fin de la funcién bloqueo: Las mismas opciones que para el
inicio, y ademas la opcion de “ajustar estado actualizado”. Esta permite que quede
en el estado de accionamiento que teniaantes del bloqueo, o en el que registre el
objeto de accionamiento, si ha recibido algunjtelegrama nuevo mientras estaba en
estado de bloqueo.

Seleccionando la funcion de pésicion forzada, aparece el objeto 11, de 2 bits para
posicién forzada de salida 1.

Posicion forzada

Esta funcion tiene la segunda mayor prioridad, solamente por debajo del
accionamiento manual en los botones de la carcasa. Cuando se activa, la salida
gueda bloqueada, y en una posicion determinada (ON/OFF). Se controla por
telegramas de 2 bits recibidos a través del objeto de comunicacion namero 11. El
bit “0” indica en qué posicidn quedara la salida cuando se active la posicion
forzada, mientras que el bit “1” indica si se activa o no la posicion forzada. Aqui la
tabla de funcionamiento:

Bitl | BitO Funcion
0 X Posicion forzada inactiva — Funcionamiento normal
1 X Posicion forzada inactiva — Funcionamiento normal
1 0 Posicion forzada activa — OFF
1 1 Posiciéon forzada activa — ON
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Asi pues, el comportamiento de la salida cuando se activa esta posicion forzada
ya viene definido por el propio telegrama de 2 bits. Asi pues, lo Unico que se
puede definir por parametros es el comportamiento al salir de posicion forzada, y
al regreso de la tension de bus:

- Comportamiento al fin de la posicion forzada: Autoexplicativo. Si se escoge la
opcion de “Actualizar estado de accionamiento”, ira al estado que tenia antes de
activarse esta funcion, o bien al que determine cualquier telegrama accionamiento
0 escena que haya recibido durante el periodo de bloqueo. En caso contrario,
guedara donde le ha dejado la posicién forzada.

- Comportamiento al regreso de la tensién de bus: Si se escoge la opcion
“Ninguna posicion forzada”, cuando regrese la tensibn de bus quedara
desactivada la posicion forzada, y la salida reaccionara segun el parametro
anterior. La opcion “Posicion forzada activa, ON(OFF)” hara que la posicion
forzada quede activa, salida se conecte o desconecte. “Situacion de posicion
forzada antes de caida del bus” dejara la pasicion forzada activa, y la salida en el
estado que tenia antes de caer el busg

- ¢Funcién l6gica?: Esta funcidn ‘solamente es posible si no se activado la
temporizacion de escalera. SiSe activa, aparecen los siguientes parametros:

- Tipo de funciodn légica: Determina el tipo de funcion logica que se creara entre el
objeto 13 de funcidn légica, y el 10 de accionamiento, siendo la salida el estado
del propio contacto.

- Valor del objeto de funcion logica tras regreso de la tension de bus: Determina el
valor con el que quedara cargado ese objeto 13 cuando regrese la tension de bus.

- Valor del objeto de funcion Idgica tras descarga del ETS: Determina el valor con
el que quedara cargado ese objeto 13 cuando se programe el actuador desde el
ETS.
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